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PRODUKTINFORMATION

Präzision bei der Vermessung und Dokumentation

· verschiedene GNSS-Optionen möglich (DGPS mit/ohne RTK, 
auch Lasertracking über Totalstation)

· Sonare: Single-Beam Sonar, Multibeam Sonar, Seitensichtsonar 
(in variabler Ausführung je nach Kundenwunsch)

· HD Kamera für die Unterstützung der Navigation, zur Aufnahme 
von Fotos und Videos

Flexibilität

· schnelle Verfügbarkeit des Systems, hervorragende 
Manövrierfähigkeit und Flächenabdeckung durch leistungsstarke 
und effi ziente Antriebe

· spezielle Systemsoftware für Planung, Durchführung und 
Auswertung der Vermessung

· Kommunikation über redundantes Mesh-Netzwerk ermöglicht 
die Arbeit mit/ohne WLAN-Station, auch die Einbindung zu-
sätzlicher Module (Lasertracking)  ohne Konfi gurationsaufwand

Vielseitigkeit

· Betriebsarten: Handsteuerung, Autonavigation
· Wi-Fi-Direct-Kommunikation
· Missionsplanung beinhaltet Parametrisierung der Sonare
· Datenausgabe beliebig anpassbar

Robustheit

· Verwendung seewasserbeständiger und robuster Materialien 
(Basaltlaminat, Edelstahl, Kunststoff)

· Einsatz in industriell belasteten Gewässern möglich
· PC für den Feldeinsatz
· integrierte Datenspeicherung und Abruf bei Bedarf
· Transportbox für den Lufttransport

Einfache Handhabung

· Zusammenbau ganz ohne Werkzeuge
· Bedienbarkeit durch eine Person gegeben
· Transport im Kofferraum eines Fahrzeuges möglich

EvoLogics Sonobot – an autonomous unmanned surface vehicle for hydrographic surveysDAS SONOBOT 5 SYSTEM

EvoLogics SONOBOT 5: Breites Anwendungsspektrum durch Modularität in der Ausstattung

© EvoLogics GmbH - 10.2020
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DESIGN UND DIMENSION

TYP Katamaran

DIMENSION
Höhe: 805 mm (konstruktiv)
Breite: 920 mm
Länge: 1300 mm

TIEFGANG 120 mm (Propeller über Kiellinie) mit Krautschutz

GEWICHT <27 kg

TRANSPORT vollständiges System in einer Box, werkzeuglos faltbar

DICHTIGKEIT IP 68 für alle Komponenten

BESTANDTEILE Sonobot USV, Feld-PC mit Software, Funkfernsteuerung, WLAN-Station mit Dreifuß und Antenne

BETRIEB

KOMMUNIKATION Mesh-Netzwerk 2,4 GHz WiFi und 868 MHz redundant (915 MHz verfügbar) für die permanente  
Kontrolle zur Navigation und Vermessung in Echtzeit

WLAN REICHWEITE Bis 1,5 km (mit omnidirektionaler Antenne), bis zu 2,5 km (mit Richtantenne)

ARBEITSBEREICH >30 km bei 1 m/s Geschwindigkeit in Wasser

MESSGESCHWINDIGKEIT 0.5 bis 1,5 m/s, Maximalgeschwindigkeit 5 m/s 

EINSATZZEIT Bis zu 9 Stunden mit einnem Akkusatz, Wechselakkusatz verfügbar

WIND/ WELLEN bis zu 5 Bft ohne brechende Wellen

STEUERUNG Handsteuerung und kartenbasierte Navigation, Autopilot für autonomen Betrieb, Radio-Silent Mode

SONARE

ECHOLOT EvoLogics Breitband Single-Beam-Sonar 200 kHz als Standard; 80 kHz und 400 kHz optional verfügbar

SEITENSICHTSONARE Hydra 700 kHz mit integriertem Hydra 1MHz Echolot als Standard;
300 kHz und 1,2 MHz Seitensichtsonare optional verfügbar

MULTIBEAM SONAR IMAGENEX 270 kHz

POSITIONIERUNG

GNSS Integration von OEM-Boards, DGPS für alle globalen Satellitensysteme und Frequenzbänder mit hoher   
Kanalanzahl und Genauigkeit verfügbar

RTK Referenzdienst per GSM/LTE oder Base/Rover, EGNOS

TOTALSTATION Einbeziehung von Spiegelrefl ektor und Tachymeter zur Positionierung ohne GNSS optional verfügbar

FELDPC/SOFTWARE

RUGGED TABLET robust, lichtstark, mit hoher Akkulaufzeit, Software vorkonfi guriert

SOFTWARE Software und GUI sind speziell für die Arbeit mit dem Sonobot designt, auch ohne PC erhältlich

KAMERA

FRONTKAMERA voll integrierte HDTV Netzwerkkamera mit Datenspeicherung für Foto- und Videodokumentation;
Unterwasserkamera optional verfügbar

TRANSPORT

BOX für den robusten Dauereinsatz in der Industrie

AUSSENMASS BOX 1532 x 585 x 514 mm

GESAMTGEWICHT SYSTEM ca. 60 kg

Anfragen zu Preisen und Konfi gurationen bitte an sales@evologics.de oder telefonisch: +49 30 4679 862 - 0

Spezifi kationen können ohne vorherige Ankündigung geändert werden. © EvoLogics GmbH - 10.2020

Hydrographische Vermessung

· Bathymetrie und Darstellung des 
Gewässergrundes an der Küste, Häfen 
und Binnengewässern

Suche und Bergung

· Auffi ndung von Objekten, archäolo-
gischen Artefakten, Wracks,
Personen  usw.

Erkundungseinsatz

· In Überfl utungsgebieten, Natur-
schutzgebieten, beschränkt oder 
besonders schwer zugänglichen 
Bereichen

Überwachung

· Regelmäßige Untersuchung der
Unterwasser-Infrastruktur

Mit Hilfe des in den Autopiloten integrierten Messsystems und einer eigens entwick- 
elten Software ist ein effektiver Einsatz möglich.

Der Sonobot wird vorrangig zur 3D-Kartenerstellung, der Berechnung des Volumens 
eines Wasserkörpers, zur Ermittlung des Sedimenteintrages oder der Sedimentumver-
lagerung benutzt. Als autonomes System kann der Sonobot Veränderungen an Schiff-
fahrtswegen aufzeigen. Mit ihm werden Objekte erkannt, die eine Gefahr für die Si-
cherheit von Personen und Anlagen darstellen.

Bei der Suche nach Objekten und Personen kann nun schnell geortet und bei der Ber-
gung zielgerichtet gearbeitet werden. Einsatzzeiten für Bergungspersonal und Taucher 
reduzieren sich.

SPEZIFIKATION UND KONFIGURATION

EvoLogics SONOBOT 5 System

Das unbemannte Oberfl ächenfahrzeug SONOBOT 5 ist eine Systemplattform, die auf die Bedürfnisse der hydrographischen Vermessung 
in Binnengewässern hin ausgerichtet wurde. Sowohl die klassische Bathymetrie, als auch die bildhafte Darstellung des Gewässergrundes 
mit dem Seitensichtsonar erfolgen mit höchster Präzision. Dem Nutzer steht ein sehr leichtes und modulares Messsystem zur Verfügung, das 
fl exibel an die jeweilige Aufgabenstellung angepasst werden kann.

MESSERGEBNIS
Seitensichtsonarbild

MESSERGEBNIS
Bathymetrie in 3D

MISSIONSVERLAUF
Seitensichtsonar Echtzeit-Ansicht

MESSERGEBNIS
Bathymetrie in 2D

MISSIONSPLANUNG
Vermessungsraster

MISSIONSVERLAUF
Bathymetrie und Seitensichtsonar in Echtzeit

MISSIONSVERLAUF
Tiefenprofi l Echtzeit-Ansicht

MISSIONSVERLAUF
Kamera Echtzeit-Ansicht
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DESIGN AND DIMENSIONS

VEHICLE TYPE Catamaran

DIMENSIONS
Height: 805 mm (construction)
Width: 920 mm
Length: 1300 mm

DRAFT 120 mm (propeller over keel line) with weed guard

WEIGHT < 27 kg

TRANSPORT complete system in one transport case, fold-out no-tools assembly

IP RATING IP 68 for all system components

SYSTEM COMPONENTS Sonobot USV, fi eld-PC with software, remote control, WLAN-station with tripod and antenna

OPERATION

COMMUNICATION
Mesh-network 2,4 GHz WiFi and 868 MHz redundant (915 MHz available) enable permanent control for 
real-time navigation and measurement data collection

WLAN RANGE Up to 1,5 km (with omnidirectional antenna), up to 2,5 km (with directional antenna)

OPERATING RANGE >30 km at 1 m/s speed in water

SURVEY SPEED 0.5 to 1,5 m/s, maximum speed 5 m/s 

OPERATING TIME Up to 9 hours with one battery pack, additional battery packs available

WIND/ WAVES up to 5 Bft without breaking waves

CONTROL Manual control and map-based navigation, autopilot for autonomous operation, Radio-Silent Mode

SONARS

ECHOSOUNDER EvoLogics broadband single-beam echsounder 200 kHz - standard; 80 kHz and 400 kHz options available

SIDESCAN SONARS
Hydra 700 kHz with integrated Hydra 1MHz echosounder - standard;
300 kHz und 1,2 MHz side-scan sonar options available

MULTIBEAM ECHOSOUNDER IMAGENEX 270 kHz

POSITIONING

GNSS
Integration of OEM-Boards, DGPS for all global satellite systems, and frequency bands with high number of 
channels and high accuracy available

RTK Reference service over GSM/LTE or Base/Rover, EGNOS

TOTAL STATION Mirror refl ector and total station for positioning without GNSS optionally available

FIELDPC/SOFTWARE

RUGGED TABLET Robust, bright, long battery life, with pre-confi gured software

SOFTWARE Software and GUI are designed for working with the Sonobot and are also available without a PC

CAMERA

FRONTVIEW CAMERA
Fully integrated HDTV network camera with data storage for photo- and video recordings.
Underwater camera option available

TRANSPORT

CASE Robust case for long-term industrial use

OUTER CASE DIMENSIONS 1532 x 585 x 514 mm

TOTAL SYSTEM WEIGHT appr. 60 kg

Hydrographiс surveys

· Bathymetry and seafl oor imaging in 
ports, harbors and inland waters

Search and recovery

· Locating objects, such as archeological 
artifacts, wrecks, missing persons etc

Survey missions

· Exploring shallow waters, natural 
reserves, fl ooded, restricted or hard-to-
reach areas

Monitoring

· Regular examinations of underwater 
infrastructure

Autopilot-integrated measuring system and a dedicated software package 
enable highly effective deployments of the Sonobot system.

The Sonobot is primarily used for 3D mapping, estimations of water body vo-
lumes, to determine sediment inputs or displacement of sediments. As an au-
tonomous system, the vehicle can reveal changes in the shipping routes over 
time. It can be used to detect objects that pose a safety threat to people and 
infrastructure.

During search operations, objects and people can be located quickly, as the 
vehicle enables targeted recovery work, reducing time and effort for rescue 
personnel and divers.

SPECIFICATIONS AND CONFIGURATION OPTIONS

The Sonobot unmanned surface vehicle is a system platform, tailored to the needs of 
hydrographic surveying in inland waters.  With highest precision, it carries out both the 
classic bathymetry and side-scan sonar imaging. The Sonobot is a very light and modular 
measuring system that can be fl exibly adapted to the needs of a particular application.

EVOLOGICS SONOBOT 5 SYSTEM

MISSION RESULTS
Side-scan sonar image

MISSION RESULTS
Bathymetry in 3D

DURING THE MISSION
Side-scan sonar live view 

MISSION RESULTS
Bathymetry in 2D

MISSION PLANNING
The measurement grid

DURING THE MISSION
Bathymetry and Side-scan sonar live view

DURING THE MISSION
The depth profi le live view

DURING THE MISSION
Camera view 

For pricing and confi guration information contact us at sales@evologics.de or call +49 30 4679 862 - 0

Specifi cations subject to change without notice. © EvoLogics GmbH - October 2020
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